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Definition 8. Dialogue Rule �� ��� ������ ��� ����B
⋀

0<𝑘≤𝑛𝑖

𝑗∈𝐽

(
𝑀 𝑖(𝛼, 𝛽, 𝑎, 𝑡) ∧ 𝐶𝑘 ⇒𝑀 𝑗

𝑘(𝛽, 𝛼, 𝑎𝑘, 𝑡
′)
)

0���� 𝐽 �� ��� ��� �� ���� �'����𝑀 𝑖 ��	𝑀 𝑗 ��� �� 𝒞 (𝑀 𝑗

𝑘 ������
�� ��� ���� �� �'�� 𝑗� 0���� �� ��
���	 �� ��� ���	����� 𝐶𝑘)� 𝑡 < 𝑡′
��	 𝑛𝑖 �� ��� ������ �� �

�0�	 ������������� ���� ���� 𝛽 ���
	
������� ����� ��������� � ���� �� �'�� 𝑖 ���� 𝛼j �� �� ��� ����B

⋀
0<𝑘≤𝑛
𝑗∈𝐽

(
𝐶𝑘 ⇒𝑀 𝑗

𝑘(𝛼, 𝛽, 𝑎𝑘, 𝑡0)
)

0���� 𝑡0 �� ��� ������
 ���� ��	 𝑛 �� ��� ������ �� �

�0�	 �����
���� 𝛼 ���
	 �
�' ������

'&

"��� �����
�� �� ��� 	��
���� ��
�� �� ��� �������
 ���B
1 Initial Rule
𝐶𝑖𝑛1 ⇒ 𝐴𝑠𝑠𝑒𝑟𝑡(𝛼, 𝛽, 𝑎)

0����B
𝐶𝑖𝑛1 = ∃ 𝑝, 𝑞 ∈ ℒ :

𝛼𝑝 ≇ 𝛽𝑞 ∧ 𝒜ℛ(𝒜𝛼) ⊳ 𝑎 ∧ 𝑎 ↑ 𝑝
2 Assertion Rule
𝐴𝑠𝑠𝑒𝑟𝑡(𝛼, 𝛽, 𝜇) ∧ 𝐶𝑎𝑠1 ⇒ 𝐴𝑡𝑡𝑎𝑐𝑘(𝛽, 𝛼, 𝑏) ∧

𝐴𝑠𝑠𝑒𝑟𝑡(𝛼, 𝛽, 𝜇) ∧ 𝐶𝑎𝑠2 ⇒ 𝐴𝑡𝑡𝑎𝑐𝑘(𝛽, 𝛼, 𝑏′) ∧

𝐴𝑠𝑠𝑒𝑟𝑡(𝛼, 𝛽, 𝜈) ∧ 𝐶𝑎𝑠3 ⇒ 𝑄𝑢𝑒𝑠𝑡𝑖𝑜𝑛(𝛽, 𝛼, 𝑌 ) ∧

𝐴𝑠𝑠𝑒𝑟𝑡(𝛼, 𝛽, 𝜈) ∧ 𝐶𝑎𝑠4 ⇒ 𝑄𝑢𝑒𝑠𝑡𝑖𝑜𝑛(𝛽, 𝛼, 𝑌 ′) ∧

𝐴𝑠𝑠𝑒𝑟𝑡(𝛼, 𝛽, 𝜈) ∧ 𝐶𝑎𝑠5 ⇒ 𝐴𝑐𝑐𝑒𝑝𝑡(𝛽, 𝛼, 𝑎) ∧

𝐴𝑠𝑠𝑒𝑟𝑡(𝛼, 𝛽, 𝜈) ∧ 𝐶𝑎𝑠6 ⇒ 𝑆𝑡𝑜𝑝(𝛽, 𝛼)
0���� 𝜇 �� �� �������� �� ������
 ��������� 𝜈 �� �� ��������� ����
���
 ��������� �� “?” ��	B

𝐶𝑎𝑠1= ∃ 𝑏 ∈ 𝐴𝑟 : 𝒜ℛ(𝒜𝛽 ∪ 𝐶𝑆𝛼) ⊳ 𝑏
∧ 𝛼𝑝 ⇒ Δ(𝑝,𝐴𝑟𝑔(∪𝐶𝑆)) ≻ Δ(𝑝,𝐴𝑟𝑔(∪𝐶𝑆 ∪ {𝑏}))
∧ 𝛽𝑝 ⇒ Δ(𝑝,𝐴𝑟𝑔(∪𝐶𝑆 ∪ {𝑏})) ≻ Δ(𝑝,𝐴𝑟𝑔(∪𝐶𝑆))

𝐶𝑎𝑠2= ¬𝐶𝑎𝑠1 ∧ ∃ 𝑏′ ∈ 𝐴𝑟 : 𝒜ℛ(𝒜𝛽 ∪ 𝐶𝑆𝛼) ⊵ 𝑏′
∧ 𝛼𝑝 ⇒ Δ(𝑝,𝐴𝑟𝑔(∪𝐶𝑆)) ≻ Δ(𝑝,𝐴𝑟𝑔(∪𝐶𝑆 ∪ {𝑏′}))
∧ 𝛽𝑝 ⇒ Δ(𝑝,𝐴𝑟𝑔(∪𝐶𝑆 ∪ {𝑏′})) ≻ Δ(𝑝,𝐴𝑟𝑔(∪𝐶𝑆))

𝐶𝑎𝑠3= ¬𝐶𝑎𝑠1 ∧ ¬𝐶𝑎𝑠2

∧∃ 𝑏∂ , 𝑌 : 𝑏∂ .𝑌 ∈ 𝐴𝑟 ∧ 𝒜ℛ(𝒜𝛽 ∪ 𝐶𝑆𝛼) ⊳ 𝑏𝑌∂
∧ 𝛼𝑝 ⇒

Δ(𝑝,𝐴𝑟𝑔(∪𝐶𝑆)) ≻ Δ(𝑝,𝐴𝑟𝑔(∪𝐶𝑆 ∪ {𝑏∂ .𝑌 }))
∧ 𝛽𝑝 ⇒

Δ(𝑝,𝐴𝑟𝑔(∪𝐶𝑆)) ≻ Δ(𝑝,𝐴𝑟𝑔(∪𝐶𝑆 ∪ {𝑏∂ .𝑌 }))

𝐶𝑎𝑠4= ¬𝐶𝑎𝑠1 ∧ ¬𝐶𝑎𝑠2 ∧ ¬𝐶𝑎𝑠3

∧∃ 𝑏∂ , 𝑌
′ : 𝑏∂ .𝑌

′ ∈ 𝐴𝑟 ∧ 𝒜ℛ(𝒜𝛽 ∪ 𝐶𝑆𝛼) ⊵ 𝑏𝑌
′

∂

∧ 𝛼𝑝 ⇒

Δ(𝑝,𝐴𝑟𝑔(∪𝐶𝑆)) ≻ Δ(𝑝,𝐴𝑟𝑔(∪𝐶𝑆 ∪ {𝑏∂ .𝑌
′}))

∧ 𝛽𝑝 ⇒

Δ(𝑝,𝐴𝑟𝑔(∪𝐶𝑆 ∪ {𝑏∂ .𝑌
′})) ≻ Δ(𝑝,𝐴𝑟𝑔(∪𝐶𝑆))

𝐶𝑎𝑠5= ∃ 𝑎 ∈ 𝐴𝑟 : 𝒜ℛ(𝒜𝛽 ∪ 𝐶𝑆𝛼) ⊳ 𝑎 ∧ 𝑎 ↑ 𝑝
∧¬𝐶𝑎𝑠3 ∧ ¬𝐶𝑎𝑠4

𝐶𝑎𝑠6= ¬𝐶𝑎𝑠1 ∧ ¬𝐶𝑎𝑠3 ∧ ¬𝐶𝑎𝑠4 ∧ ¬𝐶𝑎𝑠5

∧∀ 𝑏′ ∈ 𝐴𝑟, 𝒜ℛ(𝒜𝛽 ∪ 𝐶𝑆𝛼)⊵ 𝑏
′ ⇒

Δ(𝑝,𝐴𝑟𝑔(∪𝐶𝑆)) = Δ(𝑝,𝐴𝑟𝑔(∪𝐶𝑆 ∪ {𝑏′}))
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